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BAGLANTI ELEMANLARI:

Robot kolunu olugturmak igin gerekli olan baglant1 elemanlar1 asagida
verilmistir.

Not: Montaj kilavuzundaki Servo Vidalar1 ve Servo Montaj Vidalar1
servolarla birlikte verilmistir.Ayr1 olarak satin alinmasina gerek yoktur.

1-10 ADET - M3 SOMUN QVAJP

2-9 ADET-M3 X 6 P
3- 10 ADET - M3 X 8

4- 5 ADET-M3 X 10
5-9 ADET - M3 X 20
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ROBOT KOL KURULUM ADIMLARI
1-)ALT TABLA KURULUMU

PARCA LISTES] Tablo-1’de parga isimleri,
i o Ll e T adetleri yazmaktadir. Burada
TABAN PLAKASI .. .
yazan parga isimlerine, parca

SILIKOMN AYAK . ;
RMEXNZO0mm CiVvATA numaralarina ve civata

M3 SOMUN

PiIVOT SERVD PLAKAS]
SERVO MOTOR PLAKASE
SE90 SERVO MOTOR
M3IXB8mm CIVATA

Olciilerine dikkat etmeniz
gerekmektedir.
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TABLO 1

Adim 3: Servoyu servo tutucunun {ist tarafina yerlestirin.

Adim 1: (4) Silikon Ayaklar1 Taban Plakasmimn alt tarafina yerlestirin. Adim 4 Servoyu servo Plakasinin alt tarafina yerlestirin.
Adim 2: (4) M3 x 20mm Vidalari taban plakasinin alt tarafina yerlestirin Adim 5: (2) M3 x 8mm Vidalari servo tutucunun altindan

" gecirin.
Not: M3x8mm Vidalar, servo plakasindaki dislere sikilacaktir.
Vidalari fazla stkmayin. yoksa disler styirabilir.

Adim 6: (4) M3 x 20 mm Vidalarin her birine M3 Somunu
taban plakasini sikacak kadar gegirin.

Adim 7: M3 x 20mm Vidalarin her birini Servo Plakasindaki
klavuz ¢ekilmis deliklere vidalayin. Vidanin ucu, Servo
Plakasinin iist kismui ile ayni hizadadir.

Adim 8: M3 Somunlarini Taban Plakasina sonuna kadar sikin.

Adim 8'1 bitirdigimizde alt tabla montaji tamamlanmis demektir.
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2-)SOL KOL KURULUMU

PARCA LISTESI

SIRA NO

PARCA ADI

ADETI

M3 SOMUN

SERVO MOTOR PLAKASI

5G90 SERVO MOTOR

M3X8mm CIVATA

SOL KOL SERVO PLAKASI

PARALEL BAGLANTI

UZUN SERVO KOLU

M3Xemm CIVATA
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SERVO MOTOR TEK KOL
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M3X10mm CIVATA
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SERVO MOTOR CIVATA
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SERVO MOTOR SABITLEME CIVATASI
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Adim 9; Servo Tutucuyu Servonun alt ucunun iizerine kaydirin.
Adim 10: (12) M3x8mm_Viday1 Servo Tutuc,lgfa yerlestirin ve
ardindan klavuz -ekilmik Servo Plakasina vidaldayn.

Adém 11: (2) M3 x 10mm Vidalaré Sol Kol Servo Plakasénén arka taraféna takén
Adém 12: Somun vidanén ucuyla ayné hizada olana kadar Somunu her M3x 10mm
Vidaya ge-irin . uzatn

Servo motara
takilmadan

o dnce bu montaj
yapilirsa daha
kolay olur.
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Adim 14: Servo kol tertibatini servoya bastirin ve ardindan servo Kolu
duruncaya kadar elle saat yoniinde yavage¢a dondiiriin. Durduktan sonra,
servo Kol tertibatin1 Servodan ¢ikarin ve yukaridaki resimde gosterildigi gibi
yerlestirin.

Adim 15: Servo motor ile birlikte verilen Servo Vidayi takin.

Adim 16'y1 bitirdigimizde sol kol kurulum tamamlanmis demektir.
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Adém 13: Servo Kolunu Uzun Servo koluna takén ve servo
ile birlikte verilen (2) daha uzun vidanén (1) 'ini kullanarak

Adim 16: (1) M3 x 6mm Viday1 Paralel baglantiya takin ve Servo
Kol Uzantisina gegirin.
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Admm 17: Servo Tutucu

3-)SAG KOL KURULUMU

Adim 18: Servog/u Sag Kol Servo Plakasina kaydirm

Adim 19: 2) M

Plakasina klavuz agilmis deliklere vidalayn.

Servonun alt ucunun tizerine kaydirin.

PARCA LISTESI

SIRA MO

PARCA ADI

ADETI

M3 SOMUN

SERVO MOTOR TUTUCL PLAKASI

5G90 SERVO MOTOR

M3XBmm CIVATA

PARALEL BAGLANTI

M3X6mm CIVATA

SERVO MOTOR TEK KOL

M3X6mm CIVATA
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SAG KOL TABAN EKLEMI

10

SAG KOL SERVO PLAKASI

11

SERVO MOTOR KOL

12

SERVO MOTOR SABITLEME CIVATASI
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x 8mm Vidalari Servo Tutucuya takin ve ardindan Sol Kol Servo

Adim 20: (2) M3 x 10mm vidalar1 Sag Kol Servo Plakasinin arka

Adim 21: Somun vidanin ucuyla ayni1 hizada olana kadar M3 Somunu
her M3x10mm vidaya gegirin

tarafina takin

Adim 23: Kol Taban1 Baglanti tertibatin1 Servoya bastirin ve
ardindan Servo Kolu duruncaya kadar elle saat yoniiniin
tersine yavasca dondiiriin. Durduktan sonra, Kol Tabani
Baglant tertibatini Servodan ¢ikarin ve yukaridaki resimde

gosterildigi gibi yerlestirin.

Adim 24: Servo ile birlikte verilen Servo Kol Vidasini takin.

Adim 25" bitirdigimizde sag kol kurulumu tamamlanmis demektir.
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Adim 22: Servo ile birlikte verilen Servo Montaj Vidalarindan birini

kullanarak Servo Kolu Sag Kol Taban eklem baglantisia takin.

Adim 25: M3 x 6mm Viday1 Paralel Baglantiya takin
ve Sag Kol Servo Plakasima gegirin.
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4-)SOL VE SAG KOLLARININ GOVDEYE BiRLESIiMi

PARCA LISTESI

SIRA MO

PARCA ADI ADETI

SOL KOL MONTAI PLAKASI

M3Xemm CIVATA

SOL KOL TABAN EKLEMI

KOLALT TABAKASI

SERVO CIFT KOL MOTOR BASLIGI

o L | s LS | =

SERVO MOTOR BASLIK CIVATASI
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Adim 26: M3 x 6mm'yi Sol Kol Montaj plakasindan gegirin ve Sol Kol Taban Baglantisindaki klavuz

acilmis delige civatalaym.

Adim 27: Servo ile birlikte verilen Servo Montaj Vidalarini kullanarak Servo kolunu Kol Alt Plakasina takin.
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Adim 28: (2) Sol kol montaj tabakasi Elemanlarimi Sol Kol
Servo Plakasina yerlestirin. Vidalart heniiz sikmay1n.

Adim 29: Sol Kol Montaj tabakast tertibatini Kol Taban1 Capraz

Elemanlarmin yuvalarina yerlestirin.

Adim 31: Ana Kol tabakasini Sol kol taban Baglantisina
Baglaym.

Adim 32: M3 x 10mm Viday1 Sol Kol Taban baglantisina takin
ve ardindan somunu sikin, Sol Kol Taban Baglantisin1 Ana Kol
Capraz Agina sabitleyin.
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PARCA LISTESI
SIRANO |PARCA ADI ADETI
M3 S0MUN
M3X10mm CIVATA
SOL KOL MONTAI TABAKASI
ANA KOL CAPRAZ MONTAJ PARCASI
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Adim 30: Kol Alt Plakasint Sol Kol Servo Plakasinin ve Kol Tabani
Capraz Elemanlarinin tirnaklaria ve yuvalarina yerlestirin.

Adim 33: M3 Somunu ve M3x12mm Viday1 kullanarak
Sag Kol Servo Plaka aksamini dnceki adimlardan aksamin
geri kalanina baglayin.
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PARCA LISTES]

SIRANOQ |PARCA ADI ADETI

M3X10mm CIVATA

—_—
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SERVO MOTOR BASLIK CIVATASI

SOL EKLEM BAGLANTISI
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Adim 34: Kol Tertibatini takin ve ardindan iiriinle
birlikte verilen Servo motor baslik civatasini
kullanarak bunlar1 birbirine sabitleyin.

Adim 35: M3 x 6mm vida kullanarak Sol eklem baglantisini Paralel baglantiya ve
Sol Kol Taban Eklemine takin.
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PARCA LISTESI
SIRA MO |PARCA ADI ADETI
PARALEL BAGLAMTI
M3IXEmm CIVATA
PARALEL BAGLANTI KONNEKTORD
SAG EKLEM BAGLANTISI
ARALAYICI
M3IX10mm CIVATA
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Adim 37: Paralel baglanti konektoriinii m3x10mm vida kullanarak sag bilek eklemine ve sol kol taban eklemine takin.
Adim 38: Paralel baglant1 konektdriiniin son deligini m3x10mm vida kullanarak sag kol servo plakasindaki paralel baglantiya
takin.Paralel baglant1 konnektdrii ile paralel baglant: arasina ara parca yerlestirdiginizden emin olun.

Adim 38'i bitirdiginizde sag ve sol kollarin gévdeye baglanmasi bitmis olacaktir.
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5-)KEPCE BOLUMU BiRLESiMi

G G2 G __
PARCA LISTES
Q; - SIRANO |PARCA ADI ADETI
s ® . 1fsoL TuTUCY 1
= ® 2|sai TUTUCU 1
(»7 . T 3{TUTUCU CALISTIRMA KOLU 1
- 4|SOL BILEK APARATI 1
o P> 5|5AG BILEK APARATI 1
T == 6| KELEPCE ALT SERVO MONTAJI 1
Q .‘y 7|KELEPCE UST SERVO MONTAN 1
4' 8|Kisa SERVO KOLU 1
l; > 9|SERVO VIDASI 1
e 10[SERVO TEK KoL 1
ey 115690 sERVO MOTOR 1
e o 12|M3X8mm CIVATA 4
{ra 13|M3XEmm CIVATA 3
': i} 14[SERVO MONTAI ViDASI 1
<= ‘;69 15[M3%12mm CIVATA 1
-’—l 16|ARA PARCA 2
<« -
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Adimm 39: Servoyu Kelepee Ustii Servo montajina kaydirim.

Adim 40: Sag ve Sol Bilek Aparatlarint Kelepge Ust Kismina Gosterildigi
gibi Servo Montaji.Kaydirin

Adim 41: Kelepce Alt Servo Montajint Servo iizerine kaydirin.

Adim 42: (4) M3 x 8mm Viday1 Kelepge Ustii Servo Montaj Pargasina takin
ve bunlar1 Kelepge Alt Servo Montaj Pargasindaki klavuz gekilmis deliklere
gecirin.

Adim 43: Sol Tutucuyu ve Sag Tutucuyu M3 x 6mm Vida
kullanarak 6nceki adimdaki Servo tertibatina takin.

Adim 44: Servo Tekli Kolu, Servo Montaj Vidasini kullanarak Kisa Servo
Koluna takin

Adim 45: M3 X 6mm viday1 kullanarak klavuz agilmis Tutucu Calistirma
Kolunu Kisa Servo Koluna takin

Adim 46: Servo motor Vidas;, M13 x 12mm Vida ve 2 adet Ara
Parcalar kullanarak onceki adimdaki Tutucu Kol tertibatini Servo
tertibatina takim.
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PARCA LISTESI
SIRANO |PARCA ADI ADETI
1|ARALAYICI 1
2|M3X10mm CIVATA 3

Adim 48: M3 x 10mm viday1 kullanarak Tutucu diizeneginin sol tarafini klavuz ¢ekilmis delige vidalayin.

Adim 48'1 bitirdiginizde kepge boliimii birlesimi bitmis olacaktir.

Robot kol kurulumu bu sekilde tamamlanmugtir.
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